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Fonctions du produit
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Guidage en rotation
par glissement et pa
éléments roulants.

Haisen glissiere /4

REPRESENTATION SCHEMATIQUE

Le guidage en translation entre deux piéces esatarialisation de lbaison glissiére Il faut donc
éliminer entre ces deux piecedegreés de liberté: 2T et3R .

Représentation schématique normalisée dlars®n glissiere d'axe X

Z‘ Z Z‘
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Le degre de liberté en translation peut étre obéerssi bien par association de surfaces planes que
de surfaces de révolution. Selon la nature deurdaces assurant la mise en position on distinguera

* le guidage prismatique : Surfaces de contact planes.
* le guidage cylindrique : Surface de contact cylindrique plus un arrét en
rotation.

Dans ces deux cas il existe une combinaison mieime$ surfaces permettant d'obtenir un guidage
isostatique.

La pieceprise comme réféerendixe sera appeléglissiere

La piece mobilepar rapport a la glissiere sera appeléalisseau
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GUIDAGE PRISMATIQUE

GUIDAGE CYLINDRIQUE

Formes prismatiques

Appui plan + liaison linéique rectiligne

\ 2

Plan + vé

Plan + surfaces
latérales réduites

Plan + vé

Forme en té

P

W

Queue-d'aronde

Formes cylindriques

Liaisons linéiques
circulaires
+ contact ponctuel

.

Pivot glissant
+ contact ponctuel

Clavetage libre

/\ Profil Polygon

Arbre cannelé

Guidage par double tige
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2. REALISATION DE LA L IAISON

Pour réaliser cette liaison, il convient de défamitre
glissiereetcoulisseau
* un plan de déplacement
» la direction du déplacement dans ce plan

Le maintien en position est assuré par des surfaces
complémentaires entre lesquelles doivent existefjelex
fonctionnels.

Dans tous les cas la réalisation du guidage dépetedr
conditions fonctionnelles:

* dimensionnelles jeuxaetb ©
* de forme : planéité /7 /—%
* de position : perpendicularité |

N
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=1
3. PrECISION DU GUIDAGE |__U—|

Quelle que soit la solution technologique retenor fia liaison glissiére ( contact direct du
coulisseau sur la glissiére ou interposition d'@géts roulants) elle se comporte comme l'indique la
figurel.

Le jeu de fonctionnement entraine um@récision angulaire du coulisseau par rapport a la
direction de translationanglea

Pour obtenir un guidage précisésiter a I'angle a d'étre trop important il est souhaitable de
respecter la regle :

Longueur de guidage L >>1 = L >2l avecl:diamétre ou largeur de la glissiére

jeu jmax = Amax ~ Imin

o« = angle d'inclinaison
du coulisseau par
rapport  la glissiere

HYPOTHESE : déformations
négligeables
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4. GUIDAGE PAR GLISSEMENT

Avec ce type de guidage apparaitftoitement entre le coulisseau et la glissiéree qui entraine
uneperte d'énergie, une augmentation de la températeret donc une usurentre les deux pieces.
Le frottement dépend de la nature des matériaux, de I'étatrflsceu Poudiminuer f la solution

est d'utiliser un lubrifiant. Les solutions par gael'aronde ou par profil rectangulaire exigensystéme
de rattrapage de jeu pour fonctionner avec prétisio

Convient pour des vitesses de déplacement faibles modérées

4.1. Solutions technologigues — Guidage prismatigue

Lessurfaces fonctionnelleglu guidage en translati@ssurentla liaison en rotation.

Contact surabondant.e double contact entie etB n'est possible que si les coRket P2 sont
rigoureusement égalese qui est impossible a réaliser

2 Espacements
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Guidage en Té

Coulisseau
ok |
Contre-glissiere (

Cales de réglage
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Glissiere — Ajustement glissant

Guidage par queue d'aronde

Coulisseau

2277,
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4.2. Solutions technologiques — Guidage cylindrigue

Lessurfaces fonctionnelleslu guidagen'assurent pas la liaison en rotationNécessité d'un
obstacle.

Par clavetage libre

A-Clavette ajustée dans le moyeu.

B-Cl justé ’
1- Rainure de clavette dans le moyeu. Clavette ajustée dans I'arbre.
2 - Rainure de clavette dans |’arbre.

€-Jeu (condition a) entre la face éri
5. Clavatte. ) supérieure de la clavette

et le fond de la rainure du moyeu.

Par arbre cannelé

Vue de droite
de (1) seul

Par deux surfaces cylindriques
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5. GUIDAGE PAR ROULEMENT

Il s'agit deremplacer le déplacement par glissement par un dégptement par roulement Il suffit
d'intercaler entre le coulisseau et la glissieseatiements roulants(billes).

= meilleur rendement mais codt plus élevée. Améliesederformances (cadences, vitesses...)
Aucune lubrification nécessaire sauf pour les éémmulants.

5.1. Rail de guidage pour guidage prismatique

Guidages linéaires sur patins utilisés dans la mua
de précision (automation, dispositifs de contrdldee
mesure...)

lIs permettent une absence totale de jeu et ilsqatent
un tres faible coefficient de frottement (0,000%,@03).

Vitesse de déplacement de 3a 5 m/s

5.2. Douille a billes pour guidage cylindrique

Permettent des fonctionnements sans jeux, amélitarg@mécision et
les performances. Valeur du coefficient de frottetrtee 0,001 & 0,005.
Se montent par paire.

Utilisées sur les machines-outils, robots, systéamsmatisés...

Vitesse de déplacement 5 m/s.

Economiques pour arbres lisses, ne supportentegieldrges
radiales.

Exemple :

Module de guidage linéair&¢hradey
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